FL/ACCESS-POINT

1. Description

FLACCESS-POINT est un module pour le contrôle d’accès destiné aux lecteurs qui fonctionnent sur 3 fils DATA, CLOCK et GND.

FLACCESS-POINT est un module à vocation multiprotocoles ; actuellement, notre gamme prévoit les protocoles suivants :

· Wiegand

· ABA

· Dallas (option)
Chaque contrôleur FLACCESS-POINT offre la possibilité de raccorder au choix :

· 1 lecteur

· 1 lecteur et jusqu’à 2 boutons

· 2 lecteurs (de même type) 

Ainsi que la gâche électrique à actionner.

FLACCESS-POINT peut fonctionner selon 2 modes 

· mode Stand-alone

-     mode Bus 


1.1 Mode Stand-alone


Il existe un kit pour le contrôle d’un accès.

Ce kit comporte : une alimentation sur rail DIN, le module FLACCESS-POINT, un lecteur de badge et 32 badges préenregistrés.


Le fonctionnement est assez simple : si un des badges préenregistrés est présenté face au lecteur, le relais de contrôle de gâche est actionné.

Pour modifier la liste des badges, on devra réenregistrer tous les badges ou utiliser le logiciel FLTOOLS avec l'interface FLRSP.
Une alimentation peut supporter une vingtaine de modules FLACCESS-POINT.
1.2 Mode Bus

Tous les modules FLACCESS-POINT composant une installation de contrôle d’accès sont raccordés entre eux sur un bus 3 fils FLEXICOM-CONTROL-SYSTEM.

La programmation et la gestion d’une telle installation se font alors par un serveur FLACCESS.

Ce serveur offre toutes sortes de possibilités qui rendent votre installation plus flexible : gestion de plages horaires, ajout/suppression de badges, restrictions de certains accès à certaines personnes, supervision, etc. (voir document « description du logiciel FLACCESS » pour plus de détails).

Le mode Stand-alone et le mode Bus peuvent être mélangés : les badges enregistrés en mode Stand-alone auront alors un accès permanent même si le PC est arrêté.

2. Borniers

[image: image3.png]+VDC BUS GND




READER1 est le bornier où l’on raccorde le 1er lecteur.

READER2 est le bornier où l’on raccorde le 2nd lecteur.

FLEXICOM BUS est le bornier où l’on raccorde le bus Flexicom qui se compose de 3 fils +VDC, BUS et GND.

C’est sur ce bornier que doit arriver l’alimentation.

JUMPER permet de forcer la mise en programmation du module FLACCESS en y plaçant un cavalier.

DOORLOCK est le bornier où l’on raccorde la gâche électrique.


3. Raccordement




Config1






Config2
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On voit que dans Config2, le bornier du READER2 est utilisé pour y raccorder les 2 boutons d’appel ou d'ouverture directe de gâche.


+VDC: Arrivée de l’alimentation 12Vcc du module FLACCESS


BUS   : Bus de communication entre le module et le serveur


GND  : Masse du bus


LED   : Contrôle la LED du lecteur connecté ou possibilité d’enclencher un relais


CLK   : Entrée CLOCK du lecteur ou contact d’entrée bouton1 (READER2 seulement)


DTA   : Entrée DATA du lecteur ou contact d’entrée bouton2  (READER2 seulement)


GND   : Masse du lecteur ou commun de(s) bouton(s) (READER2 seulement)


+12V :   Sortie d’alimentation du lecteur qui est de 12Vcc


Spécifications techniques


- Alimentation pouvant être fournie au lecteur par un module FLACCESS : Max  500mA. 


- Entrées CLOCK et DATA comprises entre +5V  et  +12VDC max 


- Relais de gâche électrique : 3A, 120VAC/24VDC

